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J USTER I NGSANVISN I NGAR

Vtssn JUSTERTNGAR KAN odRes GENoM ATT TA BoRT sKIvTALLRtKEN FtG 3, oA
EN DEL AV MEKANISMEN BLIR ATKOULIO. MAsTE EMELLERTID JUSTERINGAR uTTo-
RAS UNDER BASPLATTAN (1 ) F I G 2, BORTTAGES SK I VSPELARENS SocKEL GENoM
ATT SKRUVA BoRT DE FYRA TAsTsKRUVARNA I SoCKELNS BoTTEN.

0BS! Vro AV- ocH pAsArrrurrue AV sKTvTALLRTKEN sKALL ToNARMTN ALLTTD LrG-
cA pA srrr stoD.
JuSTERtNGARNA KoMMER nAn ATT BESKRTvAS r DEN oRDNtNG DE BoR GoRAS vtD
FULLSTATo r o JUSTER tNG :

Jusrrntruo lv trrotonrus nciuotAor. Fro 4.
JusrrRa MED MUTTRARNA (3) sA ATT DET rRnAtlrs ETT spEL AV 0rj
O12 MM MELLAN MoroRNS srAToR (4) ocH GuMMTBussNTNGARNAS uNDERST-
DoR. Murrnnnnn lAsrs MED LAsuecr.

JusrERrNG AV srART- ocH sroppARM (5). Fre 5.

[r-o -zog
tso-zos
Ilo -sos
[so-sos
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JusrrRe ARMENS uduolAer GENoM uArr BocKNtNG, sA ATT ITT spEL AV
0r1 - 0,5 MM TnnALLES ENLtGT FTGUREN,

Jusrrnrruo AV MELLANHJULETS (6) HoR tsoNtetuAor. Fro 6.
MrtleruHuuLET JUSTERAS GENoM lArr BocKN tNG AV MELLANHJULST-Arur (7),
sA ATT MELLANHJULET KoMMER ATT TNTAGA HoRtsoNTAtLAoe. Ou MoroRN '

An nArr TNJUSTERAD, aon MELLANHJULETS DRTvBANA Nu LTGGA pA MtrrEN
AV DEN DRtvDtAMETER soM MorsvARAR rrvsrAllo HASTTGHET. DA MoroRN,
soM nduo.rusrERATs ENL pKT 1 ovaru, HAR vtss ToLERANS I vERTTKALLED
KAN EN MTNDRE FLyrrNlNc AV DRtvRuLLEN (35) BLt r,rdovAwore .

Korurnotu Rv spruet l.lruteru glsptRTtl ocu urttRrunuut. Fro 7.
Fon tN ToNARMtll Mor cENTRUMAxELN. SrAru vRTDET (B) I r-Aotrun 33r 45
ocH 7B v/u tt't. An MELLANHJULET nArr rrusrAutr, eL in spELET MELLAN
OVAN ANG IVNA OTTRN 0,7 1 ,7 MM. OU EN JUSTER ING SKULLE BL I IIOO-
vAruoto, KAN ARMEN (9) FtG 7 B, BocKAS Ar ENA ELLER ANDRA HArrrr.



ItttuusrrRL\LG _Ay spEL MELLAN DR TvRULLENs 78-vanvsAVSATS ocH MELLAN-
HJULET. I- IG U.

ffiellETTt-AorMELLAN33ocn45fLLfRMELLArt45ocH78. Fon rN ToNARMEN Mor cENTRUMAXELN. sprlrr sKALL oA vARA o,2
0,5 MM ocH JUSTERAS GrNoM BocKNTNG AV DEN sMALA TUNGAN (io) pa
MELLANHJULSIATTeru (7),
0BSI Urstaeet BLrR KRAFTTGTT VAnrdn EN BocKNtNG AV O12 MM KAN vARA
TILLNACTLIGT. KONTROLLERA EFTER JUSTERINGTN ATT TUNGANS VERTIKAL-
lAe i fJ At'tDRAts.

STER I NG AV SP URKOPPLINGSARM
ARM fN

Sprlrr sKALL, oA vREDET (B) FrG B srAn
MM. JusrrnRs GENoM BocKNtNc AV uRKoppL
ocH sToPPARMEN (lZ1 ELLER aADa,

T- OCH STOPP.

r lAo e 33,
r NGSARMEN ( t

vARA 0,1 0,6
1 ) ELLER srARr-

USTfRING AV MTLLANHJULITS LAGE VID AUTOMATISKT STOPP. FIO 10.
SrAL-L RATTEN (B) r 78-veRvsuAotr.
FRAM sToPPARM (t:) Mor srARr- ocH
DRTvRULLTN (35) ocH MTLLANHJULET
RAS GENoM BocKNtNG AV DEN ruroArRr
(t31 .

Fon rN ToNARMEN Mor cENTRUM. Fdn
sToPPARMEN (12). SpElrr MELLAN

(6) sKALL vARA 'l .1 1 .5 MM. Jusr
KrADr TuNGAN (tS) pA siopPARMEN

a

1

E-

RING AV SPEL MILLAN STOPPARM ART- OCH STOPPARM
R TONARM ILAR P rrr sroo. Frc 11.

Lossn sKRuvEN (36) Frc 114 r uRrudvrRARMEN (l+1 sA Arr ARMEN MrD lAr
FR I KT I oN KAN vR r DAS pA ToNARMSAXELN. LAoo ToNARMEN pA s I TT srtiD.
SrAIL tN nlaruovtRARM (l+1 GENoM ATr rcinsKJUTA rMpuLSrnAornr (37) F rG
i1e sA ATT ETT spEL AV 0,5 0,8 MM TnnALLES MELLAN sroppARMEN (13)
ocH srART- ocH sropeARMEN (lZ). Fon rN ETT alaourArr = 0,1 MM MELLAN
ueru6vERARM (l+1 ocH ToNARMSAxELNS LAGERBussN I NG rcin ATT enHAlle
lAupLrGT spEL r vrRrrKALLED, ocH r-As n,teruovERARMEN (l+) I DETTA r-Aor
KoTTRoLLERA tFTtR t-AsrutNG[N spELET Or5 - 0,8 MM. Srur-lE DETTA HA
Aruonnrs, JUSTERA oA r,laruovERARr\4rN (38) crNoM spARrr (39).

lrusrAlLNtNG AV ToNARMENS yrltR- ocH tNNERUAoE. FIG 12 ocH 13,
LAeo ToNARMEN pA srrr sroo. FoR rN ETT alaouArt O12 MM MELLAN srop-
pET (tO) ocH ueruovERARr\4ENS (l+) JUSTERSKRUV. Srnuva tN DENNA TTLLS
DEN nrAn eLeor,tArrET, DA DETTA LtccER AN Mor sroppET (t0). LAs oAn-
EFTER SKRUVEN MED DESS I-Asn,tuTTER.

ItrtrurnlAoe r JUSTERAS GENoM ATT ToNARMEN roRe s rruAr Mor cENTRUM, vAR-
vrD DEN vERTTKALA FLTKEN (ll) pA unrvovERARMEN (l+) BocKAS, sA Arr
rrrAlutKRoFoNENS ruAlspETS rAn trr nvsrAr'lo MELLAN 1B ocH 4O rrlln/l rnAr\
cENTRUMAXELNS TTBAKS tDAtt. Fro 13.

KotrrtRott Rv ruruxtrorurn vro auton,tRtrstct stopp. Fre 14.
Fon tN ToftARMEN f rr srycKE, sA ATT- ANSLAGSARMEN (20) non s tG, ocH
eruvAruo ETr sKtvTALLRTKSCtNTRUM (18) pA sKtvTALLRtKSAxELN vtD KoN-
TRoLLEN. Vnro DETTA sA ATT sropprRAorru (tO1 FATTAR TAG I ANsLAGSAR-
MEN (20) ocH DENNA I stN ruR pAvrRran sroppARMEN (i:1 sA ATT DESS
ENA srArurrI oAn IN MoT URTAGTT (22) I START- oCH SToPPARMEN (12),
oAn evsrANDrr ENLTGT FtG 14 sKALL vARA 0 - 2 MM.

Sroeru Dtr AUToMATTsKA sroppET KoNTRoLLfRATS MED sKtvTALLRIKSCENTRuM
(18) , sER MAN T rLL Arr ANSLAGSARMEN (20) HAlls TuAoRANDE Mor s rrr
sropp sAMr ATT sroppARMENS (t:1 rnAoruAoen (24) rRycKER MED srN MEL-
LERSTA DEL MOT ANSLAGSARMENS FLIK MTD MIPoLAM, DA ToNARMEN An I sITT
rNRr lAe r ocH sroppARMtN (t:1 An FR r KT roNSlAsr MoT srART- ocH sropp-
ARMEN (lz1 , JusrrnRs GENoM BocKNrNc AV ruAoEn (24),
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LS LAG .

Ou DET AUToMATISKA SToPPET EJ
rnAoeN (tg) sLTRAR r strr spAn
BoRT sroPprnAorru ocH ednn DEN

FUNGERAR, KAN DETTA BERo pA ATT SToPP-
. DrrrA KAN RvHuAtpRs GENoM ATT TA
c r RKuuAna DELEN sKEVARE.

JusrrRe MEDELST spAnrr (25) r srARr- ocH sropeARM (12), sA Arr sLUT-
N ING AV STN6TTISTAIINNENT SKER INNAN TAIsPETSEN rirAn KANTEN pA EN 30
CM:S SK IVA. STR6TTiIUTru SKALL BRYTAS INNAN TONARMEN ruAN DET I-AOT SOM V I.
sAS I FIG 15.

llu.,rusrER rNG AV ToNARMENS uAor oA AUTorvrAT rsKA sroppET BL tR vERKSAMT.

AurouerlsKA sroPPET sKALL BLr vER
uArr rnArv c ENTRuMTApp ENS ttBAr<s 

r DA
GENoM BocKNTNG AV ruAoEnu (27) pA
Ar vAnsrra KoMMER sroPPET sENARE.
DIGARE.

Korurnoll AV ATT ToNARMEN LTGGER vAonArr. FrG 17.
KoIITROTUTne ATT ToNARMENS FRAMD EL

Jusrrnn oM sA ERFoRDRAS GENoM ATT
VRID ARMrN sA ATT DEN SYNES VARA I

oAnrFrER T r LL sKRUVEN (2) ,

L r GG ER vAoni(rr .

KSAMT INOM OIIINAOTTrr T r LL lrAt-sP ETS EN .
ANSLAGSARMEN (20).
Vro BocKNtNG Ar xii

62 66,5 MM

Drrra JUSTIRAS
Vro BocKNTNG

GER BLIR DET TI-

LOSSA SKRUVEN
vAonArr lAor

(2) BAKTTLL, ocH
sETT FRAM r rnAru. Dnl

1

1

lrusrAluru trrro AV rvAlrnycKSKRAFTEN. Fro 18.
NAr-TnvcKSKRAFTEN sKALL vARA 6 - 7 poND.

Jusrenes GENoM BocKNTNG AV ruAorRru (28). Avr-AsNtNG sKER MED EN vAo-
KLocKA cA 1 lau rnAru sK rvANs ovne yrA. VAoeRurrru sKALL RrusArrns pA ruA-
LENS nvsrAruo rnAn ToNARMSCENTRUM.

BTTnATFANDE ToNARMEN sE rcin 6vR ror F tc 19.

KorutRout Rv nest r onrteru.
Urronrs MED xuAtp AV srRoBosKopsKrvA. EN sKtvA sKALL oA AVSeELAS,
ocH MAN uAsrE GrvETVrs eruvAruoR DEN ron HASTTcHETEN nArra sKtvAN. VrD
33 vnnv/urrt nruvAruors EN 30 cM:s sKrvA LTKSoM vrD 78 vnnv/urN, ocH
HAST r GHETEN KoNTRoLLERAS eAor r yrrrnspAR ocH r r NNenspAn.

Sr r rLL ATT t'rAlrnycKSKRAFTEN nAlurn s rc rNoM G rvNA vAnorru, oA DENNA
r NVfRKAR pA HAST r GHETEN.

Sturl r o KoNTRoLL.

VREoET (8), FrG 7, srAllEs r lAot 33. EN 45-vlnvssKrvA uAeos pA ron
AVSPELNING. DA AUTOMATISKA STOPPET VERKAT KoNTRoLLERA ATT SKIVTALL-
R rKEN EFTER DETTA oAn RuNT sA t-Aruor ATT ETT I'KL tcKANDEtt LJUD Htins,
ruAn ANSLAGSARMEN (20), FrG 14, slAn EMor strr sropp.
Drrurue KoNTRoLL KAN pAsrvruoes GENoM ATT riinsrKTrGT MATA FRAM ToNARMTN
MOT CENTRUM.
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